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Upozornéni na nebezpedi, které mize vést k lehkému, az
stfedné t&zkému zranéni.

POKYN

Upozornéni na nebezpedi, které mdze vést k poskozeni,
nebo ke zniceni vyrobku.

KONTROLA

Upozornéni na nutnost provedeni kontroly.

ODKAZ

Odkaz na separatni dokumenty, jejichZ pokyny je nutno
respektovat.

15 \/yzva k jednani

— Seznam, vycet

= 0dkaz na jind mista v tomto dokumentu




NEBEZPECi!

OhroZeni Zivota pii nedodrzovani pokynt této
dokumentace!
1= Dodrzujte vsechny bezpecnostni pokyny tohoto dokumentu.

Zaruka

Zaruka, vztahuijici se na funkci a bezpe¢nost, je platna pouze
v piipadé, Ze byly dodrZeny vystrazné a bezpecnostni pokyny,
uvedené v tomto navodu.

Za Urazy a vécné Skody, které vznikly nedodrzenim téchto
vystraznych a bezpecnostnich pokyn MFZ Antriebe GmbH +
Co. KG nerudi.

Za skody, vzniklé pouZitim neschvalenych nahradnich dild

a prisludenstvi je vylouceno jakékoli ruceni a zarucni pInéni
firmy MFZ.

Pouziti v souladu s ucelem
Rizeni CS 310 je uréeno vyhradné k ovladani vrat s digitalnimi
nebo mechanickymi systémy koncovych poloh.

Cilova skupina

Rizeni sméjf pfipojovat, programovat a Udrzbu provadét pouze

kvalifikovani a proskoleni odborni elektromontéfi.

Kvalifikovany a zaskoleny elektrikar splfiuje nasledujici

poZadavky:

— Znalost vseobecnych a specidlnich bezpe¢nostnich predpis(
a predpisti k ochrané zdravi a bezpecnosti pfi praci,

— znalost dotcenych elektrotechnickych predpisd,

— vzdélani v pouZivani a pédi o piislusné bezpecnostni
vybaveni,

— zpUsobilost a zkusenosti v souvislosti s elektfinou.

Pokyny pro montaz a pfipojeni

— Koncepce fizeni je podle druhu pfipojeni X.

— Pred zahdjenim elektrickych praci odpojte zafizeni od zdroje
napéti. Béhem praci musf byt zajisténo, Ze zlistane napajeni
proudem preruseno.

— Platné mistni pfedpisy musi byt dodrzovany.

— Zmény a vyménu vedeni sitové pfipojky je nutno odsouhla-
sit s vyrobcem.
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Pokyny k provozu

— Nenechévejte nepovolané osoby (zejména déti) hrat
si s pevné namontovanymi regulacnimi nebo fidicimi
jednotkami.

— Dalkové ovladani uchovavejte mimo dosah déti.

Zkusebni podklady a predpisy
PFi pfipojeni, programovani a Udrzbé se musi dodrZovat
nasleduijici pfedpisy (bez naroku na kompletnost).

Konstrukéni normy produktu

— EN 13241-1 (Produkty bez ochrannych vlastnosti proti
pozaru a koufi)

— EN 12445 (Bezpecnost pfi pouzivani motoricky ovladanych
vrat - zkuSebni proces)

— EN 12453 (Bezpecnost pfi pouZivani motoricky ovlddanych
vrat - poZadavky)

— EN 12978 (Bezpecnostni zafizeni pro motoricky ovladana
vrata - PoZzadavky a zkusebni metody)

EMC (Elektromagnetickd kompatibilita)

— EN55014-1 (Vysilani rusicich signall domacimi spotfebici)

— EN 61000-3-2 (Zpétné plisobeni v zasobovacich sitich —
vys$si harmonické oscilace)

— EN61000-3-3 (Zpétné plsobeni v zésobovacich sitich —
kolisani napéti)

— DIN EN 61000-6-2 (Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)
- Cést 6-2: Kmenové normy — Odolnost pro primyslové
prostred)

— DIN EN 61000-6-3 (Elektromagneticka kompatibilita (EMC)
- Cést 6-3: Kmenové normy - Emise - Prostredi obytné,
obchodni a lehkého priimyslu)

Smérnice o strojnich zafizenich

— EN60204-1 (Bezpecnost strojnich zafizeni, elektricka
vybava strojnich zafizeni; Cést 1: V3eobecné pozadavky)

— ENISO 12100 (Bezpecnost strojnich zafizeni — Zakladni
pojmy - Posouzeni a sniZeni rizika)
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| Vieobenébezpecnostnipokyny 4. Piehledprodukty

Nizké napéti 4.1 Varianty
— DIN EN 60335-1 (Bezpecnost elektrickych spotiebicl pro

domacnost a podobné Gcely. Cést 1: Veobecné pozadavky) Pro fizeni CS 310 jsou mozné nasledujici varianty dodavky:
— DIN EN 60335-2-103 (Bezpecnost elektrickych spotiebicl — fizeni CS 310 s LCD monitorem

pro doméacnost a podobné tcely. Cast 2-103: Zvlastni — fizeni CS 310 s LCD monitorem v pouzdru

pozadavky na pohon vrat, dvefi a oken) — fizeni CS 310 s LCD grafickym monitorem

— fizeni CS 310 s LCD grafickym monitorem v pouzdru

Vybor pro pracovisté (ASTA) — Rizenf CS 310 bez LCD monitoru (monitor se nutny pro
— ASR A1.7 (Technicka pravidla pro pracovisté, ,dvefe a nastaveni, kromé nastaveni koncovych poloh)

vrata”)

Vsechny uvedené varianty mohou byt vybaveny nasuvnymi
tydennimi spinacimi hodinami, nasuvnym bezdratovym
pfijimacem a nasuvnym pfenosovym systémem (pro opto
senzory).

Jsou moZné nasledujici varianty dodani pouzdra:
— pouzdro s trojnasobnym spinacem CS

— pouzdro s trojnasobnym spinacem KDT

— pouzdro s kli¢covym prepinaem ZAP/VYP

— pouzdro s hlavnim vypinacem

— pouzdro s nouzovym vypinacem

Provozni navod popisuje moznosti pfipojeni a programovani
variant:
— Rizeni CS 310 se nasunutou deskou LCD monitoru
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4.2 zakladni deska CS 310
(s nasunutym LCD monitorem)
Vysvétlivky:
X1: svorkovnice sitové piipojky
X2: svorkovnice motoru
X3: svorkovnice piikazovych jednotek
X4: svorkovnice bezpecnostnich prvk{
X5: svorkovnice relé
X6:  zastrckova lista pro interni spina¢ ZAP/VYP
X7:  zastrckova lista pro interni trojndsobny spinac
X8:  nasuvna patice pro monitor
(pod monitorem)
X9:  zastrckova lista pro bezdratovy pfijimac
X10:  zéstrckova lista pro tydenni spinaci hodiny
X11: zastrckova lista pro digitalni systém koncovych poloh
X12: nasuvna piipojka pro externi bezdratovy pfijimac
X13: zastrckova lista pro trojnasobny spinac CS
X14:  rozhrani RS 485
- pfipojka spinace CSI
- pfipojka displeje RS 485
X15:  pfipojka pro mechanicky systém koncovych poloh
X16:  pfipojka BUS systému (MS BUS)
X17:  piipojka BUS systému (MS BUS)
X18:  rozhrani ménice kmitoctu
X19:  napéjeni externich zafizeni
230V / 50 Hz jisténo pres F1 (1 A pomald)
X20:  zastrckova lista pro tydenni spinaci hodiny
H4:  pfipravenost k provozu
sviti pfi fungujicim fizeni
H6:  indikace stavu
sviti pfi zapojeni bezpecnostniho zafizeni nebo pfi
zavadé
S1:  programovaci tlacitko (+)
(pod monitorem)
S2: programovaci tlacitko (-)
(pod monitorem)
S3:  programovaci tlacitko (P)

(pod monitorem)
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400V 230V
A Vystup 230 V.
Napajeni externich jednotek.
Ridici jednotka neni napajena.
> 5.3 Napajeni externich zafizeni
(pouze u pripojky 400V / 3 fazové)”
B Pozice propojky musi byt pfizplisobena napajecimu

napéti a napéti motoru.
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5 Uvedemidoprovo

5.1 Vseobecné Detailni schéma elektrického zapojeni sité a pfipojky

motoru (400 V / 3 fazové)

Aby byla zajisténa bezvadna funkce, musi byt spinény
nasledujici body:

— Vrata jsou namontovana a jsou funkéni. X15
— Prevodovy motor MFZ je namontovany a je funk¢ni X19
— Ovladadi prvky a bezpecnostni pfistroje jsou namontovany =

a jsou funkeni.
— Ridici skiif s fizenim CS 310 je namontovana. i X11

M S X1 400 V/50 Hz
[s 3~/N/PE
ODKAZ M Eg /111
. . . v , 3~ B = 27777

Pro montaz vrat, pfevodového motoru MFZ a prikazovych o .
jednotek a bezpe¢nostnich pfistrojd je nutné fidit se pokyny R B PEPEPE |

pfislusného vyrobce.

Detailni schéma elektrického zapojeni sité a pripojky

motoru (230 'V / 3 fazové)
5.2 Sitova pfipojka
Piedpoklady X15
Pro zajisténi funkénosti zafizeni musite dodrZet nasledujici
body: X
- Sitové napéti musi odpovidat Udaji na typovém Stitku.
- Sitové napéti musi souhlasit s napétim pohonu. X1
- P¥i trojfazovém proudu musi byt nastaveno pravotocivé pole. E
- Pfi pevné pfipojce musi byt nainstalovan hlavni vypinac se M1 [% X1 2303\!//22 Hz
& =]
zapojenim viech pold. M % 7
- Pii pfipojeni na trojfazovy proud sméji byt pouZity pouze 3~ > L7
trojité blokové automaticke jistice (10 A). ! X2 PEPEPE] i

POKYN

Funk¢ni poruchy vlivem neodborné montaze fizeni!
Pfed prvnim zapnutim fizeni musi byt po dokonceni
kabelovych rozvod{ zkontrolovano, zda jsou vsechny

Detailni schéma elektrického zapojeni sité a pfipojky

motoru (230 V / 1 fazové)

pfipojky motoru na strané fizeni a na strané motoru pevné X15
dotazené. VSechny vstupy fidiciho napéti jsou galvanicky X19
oddéleny od napajenti. | E
X11
B X1 230V/50 Hz
W1 E% - 1~/N/PE
M =
T > ZU
1~ = < AUF E 766;
A S )




Vysvétlivky:

M1:  Motor

X1: svorkovnice sitové pfipojky

X2: svorkovnice motoru

X11: svorkovnice pro digitalni systém koncovych poloh s
bezpe¢nostnim okruhem (RETEZEC STOP)

X15: svorkovnice pro mechanicky spina¢ koncové polohy
(bezpecnostni okruh X2 / B1-B2)

X19:  pfipojka napajeni externich zafizeni

Pfipojka:

1= Pfipojte na fizeni digitalni systém koncovych poloh,
respektive mechanicky koncovy spinac.

15 Pfipojte fizeni k motoru.

1= Pfipojte fizeni k siti.

1= Skupiny kabeld je nutno bezprostfedné pred pfislusnou
svorkou zajistit kabelovou spojkou.

=, 11.Technické Udaje” na strané 40

5.3 Napajeni externich zafizeni
(pouze u pripojky 400 V / 3 fazové)

X19

El 230V /50 HzI

POKYN

Poskozeni nebo zni¢eni vinou neodborné montaze!
PouZivani pfipojky X19 pfi napéjeni 230V pro fizeni ma za
nésledek zniceni spojové desky.

Pripojka X19 je jisténa pojistnym prvkem F1 (1 A-T).

(®) MFzoviToR

5.4 Osazeni pfipojky snimace absolutni hod-
noty (zasouvaci svorka X11)

%% %

o

A: AWG konektor
B: AWG zastrckova svorka

zasouvaci svorka X11 (na pfipojce A)

Cisla na konektoru jsou soucasné ¢isla
7 vodicd:
]5(8 4:  bezpecnostni fetéz vstup
9 5: RS4858B
6: GND
7: RS485A
8. bezpecnostni fetéz vystup
9 12V,

zasouvaci svorka B (pouze snimac abs. hodnoty)

[ C: termoclanek pohonu
D: nouzové ru¢ni ovladani
(klika nebo retéz)

~
o©
©
_
o
Y
-
e
N

Pri prvnim uvedeni do provozu bude automaticky identifikovan
pfipojeny systém koncovych poloh. Pfi pozdéjsi zméné musi byt
piislusny systém koncové polohy zvolen nastavenim parametrd v
druhu provozu zadavani.
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5.5 Osazeni pfipojky mechanickych Ptiklad zapojeni pro Fe$eni s 6 vodici
koncovych spinacti (svorky X15 a X2)

y—

Svorkovnice X15 a X2
Svorkovnice X15

S2 @0 1
sz @9l —llod 2
;293 2893
@04 ™~ @04
T [@95 3 leas
@06 T~ @06
se 1297 ¥ o9
@08 T~ @0 8

Svorkovnice X2
B2
S3 34 S7 S8 Bl

B2 S3 S4S7 S8

@

g@@@@@@@@
< =

000000000
OO0 OO0
< =

00000000
<

c|

S1 pfipadny koncovy spina¢ OTEV

S2 koncovy spina¢ OTEV.

S3 bezpecnostni koncovy spina¢ OTEV
S4  bezpenostni koncovy spina¢ ZAV
S5 koncovy spinac ZAV.

S6 pridavny koncovy spinac ZAV

F2 tepelna ochrana motoru

S8 nouzové ovladani (otevirac)

Pfi prvnim uvedeni do provozu a po resetu bude automaticky
identifikovan pfipojeny systém koncovych poloh. Pfi pozdé&jsi
zméné musi byt prislusny systém koncové polohy zvolen
nastavenim parametrdl v druhu provozu zadavani.

= 7.2 Provozni reZimy LCD monitoru”
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5.6 Osazeni pfipojky pfikazovych jednotek Tlagitko OTEV / STOP / ZAV
4 vodicové feseni
/\ POZOR! 1 908| T - thaditko ZAV
Nebezpeci zranéni nekontrolovanymi pohyby vrat! 30 |
=" Namontujte pfikazové jednotky pro rezim mrtvého muze 710 |
v pfimém dohledu od vrat, ale mimo oblast, ktera je pro 60 |
obsluhu nebezpecna. 500 4 5
Pokud neni pfikazova jednotka spinac s klicem: 4 gl > i tlaf'ltko OTEV!
1= Namontujte ji ve vysi nejméné 1,5 m. 30 + - tlacitko STOP
= Namontujte ji tak, aby byla pro vefejnost nepfistupna. 2
1o®]
Svorkovnice X3
Spinac s klicem OTEV / ZAV
190 8 L - tlacitko ZAV
80017 o LOO O~
- tlacitk | - IAV
700 L acitko impuls ggi
g 8: - tlacitko OTEV! 710 |
S
400 ; lacitko STOP 6O|
iO,, - tlacitko 2 gl 1 ey
% 8 ; - nouzové vypnuti, spina¢ uvolnéni 30 :|
lana 210 :I
100
5.7 Priklady zapojeni prikazovych jednotek Impulsni tlacitko
(svorkovnice X3) sekvencni fizeni
Tlacitko OTEV / STOP / ZAV
6 vodiCové feseni 190 8 I
80O _acitod
- tlacitko impuls
L0 ] - tlacitko ZAV 70 | — i
9 00|~ 600
800 500
500l 3
y 3100
- 1 ] 1
Z5L 8: —_ tlacitko OTEV 210 :I
300 :‘ - tlacitko STOP 100
20 ]
1100

! Pfi aktivni regulaci protismérného provozu: OTEV uvnitf
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5.8 Osazeni pfipojky pojistky zavérné hrany Svorkovnice X4

pro 8,2 kOhm pojistku zavérné hrany
PFi prvnim uvedeni do provozu a po resetu bude automatic-
ky identifikovan a naprogramovan systém pojistky zavérné
hrany. Pokud neni zadny systém zavérné hrany pfipojen, je po
kazdém dalsim zapnuti napéti provadén dotaz na vstup do té
doby, neZ je systém zavérné hrany identifikovan. Pfi pozdéjsi
zméné musf byt prislusny systém zvolen nastavenim paramet-
ri v druhu provozu zadavani.
= 7.2 Provozni reZzimy LCD monitoru”

I
OO

= ojw ooy ~Njeo o5 2
O0000O00[0O
VLYYV oY

! - pojistka zavérné
-\ hrany

- projizdéni

svételné zavory'

Svorkovnice X4
pro optoelektronickou pojistku zavérné hrany

+ - 24V DC / 500 mA?

N
O
@

9
o

" ¢inkuje ve sméru dolli

100 2pro externf spinaci jednotky
90 wt - pojistka zavérné hrany (pfipojeni na svorce 1 a 2)
80 ar OPTO
70 br t
600
50 Svorkovnice X4
4 0O - projizdéni svételné pro pneumatickou pojistku zavérné hrany— tlakové hfidele:
i— zavory' - automatické testovani aktivni
200 -
1 OO+ - 24V DC / 500 mA? 1200
110Q)]
10[0
9|09
8100 T
wt: bily 710 | | - pojistka zavérné
gr. zeleny 610 | 4J/“| hrany
br: hnédy 50 I
410 - projizdéni
30 E svételné zavory'
20 -
109+ - 24V DC /500 mA?
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5.9 Osazeni pfipojky svételnych zavor Svorkovnice X4
pro svételnou zavoru se tfemi vodici NPN
Pfi prvnim uvedeni do provozu a po resetu bude automaticky
identifikovan a naprogramovan systém svételné zavory. Pokud 120Q)|
neni zadny systém svételné zavory pfipojen, je po kazdém dal- 110Q)|
$im zapnuti napéti provadén dotaz na vstup do té doby, nez je 100
systém svételné zavory identifikovan. Pfi pozdéjsi zméné musi 910 |
byt pfislusny systém zvolen nastavenim parametrd v druhu 810 |
provozu zadavani. 70 |
= 7.2 Provozni reZimy LCD monitoru” 60 |
5100)lsig
410 | NPN | svételna zavora se tfemi vodiCi
Svorkovnice X4 300 HGND @ NPN
pro prlichozi svételnou zavoru NC 24V DC %8 H o+
120Q|
110Q)|
100Q
90 | Svorkovnice X4
810 | pro svételnou zavoru MFZ se 2 vodici
7100
600 120§
500 1100
410 | 7¥| - prlchozi svételna zavora 100
3004 900
;O | GND
i o 768
600
510
410
Svorkovnice X4 310
pro svételnou zavoru se tfemi vodici PNP 210
100
12
11
R: pfijimac
T vysilac

PNP - svételnd zavora se tfemi vodici

S
I+

OO0 00000

O Q||
110Q)|
1000
9100
8100
7100
6100
500
4100
3100
2100
100
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 Gvedenidoprovo

5.10 Osazeni pfipojky vystupy relé

Svorkovnice X4
Programovatelné vstupy

Vstup 1:svorka 9 + 10
Vstup 2: svorka 11 + 12

POKYN

Nebezpeci poskozeni desky vinou chybného

pripojeni!

provozovany se spolenym potencidlem!

Svorkovnice X5
izolované spinaci kontakty

— pfifazeni funkci v druhu provozu ZADANI
— nastaveni pro kazdé jednotlivé relé

-relé 1

Vstupy 1 a 2 maji rlizny referencni potencial a nesméji byt
-relé 2
* * -relé 3

o |
By

L3

*

IN2 120Q]
12V 1109
INT 1000
24V 9100
8100
7100
6100
500
4100
3
200
100
IN1 vstup 1:
IN2  vstup 2:

* volitelné

Druh zapojeni se fidi podle nastaveni parametr( pro oba
vstupy v druhu provozu ZADANI.

0NN BD|WIN|F-

L




5.11 CS bezdrat

Svorkovnice X4

/—\
/—\/“ e e
I Pfipojit
1= Nasurite nasuvny pfijimac na
nasuvnou patici X9.
Zauceni kodu vysilace
1= Kratce stisknéte programovaci tlacitko
(< 1,6 sekund). Aktivuje se modus
] programovani. LED blika.
1= Stisknéte tlacitko volby kanélu Vaseho
vysilace.

Pokud ma bezdratové ovladani ulozen kod
vysilace, sviti LED po cca 4 sekundy.
X9
MUZete zaucit celkem 15 kodd vysilace. Pokud jsou vSechna
pamétova mista obsazena, blika LED velmi rychle.

Cilené vymazani jednoho kédu vysilace

1= Kratce stisknéte programovaci tlacitko (< 1,6 sekund).
Aktivuje se modus programovani. LED blika.

1= Pfidrzte programovaci tlacitko stisknuté po delsi dobu,
nez 1,6 sekund. Aktivuje se médu vymazu. LED blika velmi
rychle.

1= Stisknéte tlacitko poZadovaného kanalu Vaseho vysilace.
Pokud LED sviti cca 4 sekundy, byl pfislusny kod vysilace
vymazan.

Kréatkym stisknutim programovaciho tlacitka mlzete proces
vymazavani ukoncit.

Reset (Uplné vymazani paméti)

1= Kratce stisknéte programovadi tlacitko (< 1,6 sekund).
Programovaci modu je aktivovan. LED blika.

1= Pridrzte programovaci tlacitko stisknuté po delsi dobu, nez
1,6 sekund.
Aktivuje se médu vymazu. LED blika velmi rychle.

1= Znovu stisknéte programovaci tlacitko po deli dobu, nez
1,6 sekundy.
Pokud LED sviti cca 4 sekundy, byla viechna mista v paméti
vymazana.

Kratkym stisknutim programovaciho tlacitka mlZzete proces
vymazavani ukoncit.

(®) MFzoviToR

6.1 Kontrola sméru otaceni pohonu / sméru
pojezdu

Zména do druhu provozu nastaveni
6= Stisknéte tlacitko (P), neZ se objevi NASTAVENI.

Kontrola sméru pojezdu

1= Po stisknuti tlacitka (+) se vrata musf otevirat, resp. po
stisknutf tlacitka (-) se vrata musi zavirat.
Pokud tomu tak je, pokracujte s nastavovanim koncovych
poloh.

Zména sméru otaceni pohonu.

8= Pokud musi byt pfizplisoben smér otaceni pohonu,
postupujte nasledovné.
Soucasné stisknuti tlacitek (+) a (-) na > 5 sekund.
Displej ukazuje , TOC. POLE".
UloZené koncové polohy budou vymazany.
Pokracujte s nastavovanim koncovych poloh.
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6.2 Nastaveni elektronickych koncovych
poloh pomoci nastavovacich tlacitek na
desce

Zména do druhu provozu nastaveni
6= Stisknéte tlacitko (P) na cca 5 sekund.
Cervend LED pomalu blika.

Nastaveni koncové polohy OTEV.

t=" Najedte vraty stisknutim tlacitka (OTEV/ZAV) do poZadované
koncové polohy OTEV.

=" Koncové polohy uloZite stisknutim tlacitka (P) a dodatecnym
stisknutim tlacitka (OTEV).
Cervend LED rychle blika po dobu cca 1 sekundy.

Nastaveni koncové polohy ZAV

1= Najedte vraty stisknutim tlacitka (OTEV/ZAV) do poZadované
koncové polohy ZAV.

1= Koncové polohy uloZite stisknutim tlacitka (P) a dodatecnym
stisknutim tlacitka (ZAV).
Cervend LED rychle blika po dobu cca 1 sekundy.

Modus nastaveni je automaticky opustén.
Cervena LED zhasne.

Pozor

— Modus nastaveni je automaticky opustén po cca
7 minutéch, pokud neni stisknuto Zadné tlacitko.

— Pfi prvotnim nastaveni je nutno zaucit obé koncové polohy,
jinak neni normalni provoz mozny.

— Pokud méla byt opravena néjaké koncové poloha, pak je
po zauceni specialni koncové polohy mozno opustit menu
nastaveni stiskem tlacitka (P).

— Po naprogramovani koncovych spinacl se automaticky
zaudi doba cyklu systému. Funkce fizeni jsou stejné, jako v
automatickém provozu.

6.3 Nastaveni elektronickych koncovych
poloh pomoci trojnasobného spinace CSI

Nastaveni elektronickych koncovych poloh pomoci
trojnasobného spinace CSI je mozné pouze tehdy, pokud na
nasuvné patici X8 neni pfipojen zadny LCD displej.

Zména do druhu provozu nastaveni
1= Stisknéte tlacitko (STOP) na cca 5 sekund.
Cervend LED rychle blika.
15 Uvolnit tlacitko (STOP).
Cervend LED sviti po dobu 2 sekund.
1= \/ této dobé stisknéte tlacitko (STOP) a podrzte jej po dobu
cca 5 sekund.
Cervend LED pomalu bliké.
= Uvolnit tlacitko (STOP).

Nastaveni koncové polohy OTEV.

=" Najedte vraty stisknutim tlacitka (OTEV/ZAV) do poZadované
koncové polohy OTEV.

1= Koncovou polohu ulozite stisknutim tlacitka (STOP) a
dodatecnym stisknutim tlacitka (OTEV).
Cervend LED rychle blika po dobu cca 1 sekundy.

Nastaveni koncové polohy ZAV

1= Najedte vraty stisknutim tlacitka (OTEV/ZAV) do poZadované
koncové polohy ZAV.

=" Koncovou polohu uloZite stisknutim tlacitka (STOP) a
dodate¢nym stisknutim tlacitka (ZAV).
Cervena LED rychle blika po dobu cca 1 sekundy.

Modus nastaveni je automaticky opustén.
Cervend LED zhasne.

Pozor

— Modus nastaveni je automaticky opustén po cca
7 minutéch, pokud neni stisknuto Zadné tlacitko.

—  Pfi prvotnim nastaveni je nutno zaucit obé koncové polohy,
jinak neni normalni provoz mozny.

— Pokud méla byt opravena néjaka koncova poloha, pak je
po zauceni specialni koncové polohy mozno opustit menu
nastaveni stiskem tlacitka (STOP).

— Po naprogramovani koncovych spinacl se automaticky
zaudi doba cyklu systému. Funkce fizeni jsou stejné, jako v
automatickém provozu.




6.4 Nastaveni elektronické koncové polohy
na LCD displeji

POKYN

Poskozeni nebo zni¢eni vinou neodborné montaze!

Displej musi byt nasunut ve stavu bez napéti. Smi byt

pouzivan pouze displej firmy MFZ:

Na nésuvné patici X8:  LCD standardni displej (#206023)

Na nésuvné patici X14:  LCD displej RS485
(#1700004793)

Zména do druhu provozu nastaveni
1= Stisknéte tlacitko (P), neZ se objevi NASTAVENI.

Nastaveni koncové polohy OTEV.

1= Najedte vraty do pozadované koncové polohy OTEV stiskem
tlacitka (+/-).

1= UJloZte koncovou polohu stisknutim tlacitka (P) a naslednym
stisknutim tlacitka (+).

Nastaveni koncové polohy ZAV

1= Najedte vraty do pozadované koncové polohy ZAV stiskem
tlacitka (+/-).

1= UJloZte koncovou polohu stisknutim tlacitka (P) a naslednym
stisknutim tlacitka (-).

1" Ukoncete modus sefizovani stisknutim tlacitka (P).

Pozor

— Pfi prvotnim nastaveni je nutno zaucit obé koncové polohy,
jinak nenf normalni provoz mozny.

— Pokud méla byt opravena néjaké koncova poloha, pak je
po zauceni specialni koncové polohy mozno opustit menu
nastaveni stiskem tlacitka (P).

— Po naprogramovani koncovych spinacd se automaticky
zaudi doba cyklu systému. Displej ukazuje PRUBEH UCENI.
Funkce fizeni jsou stejné, jako v automatickém provozu.
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6.5 Nastaveni elektronickych koncovych
mezipoloh na LCD displeji

V druhu provozu automatika najed'te vraty do

pozadované pozice

£ Najedte vraty stiskem tlacitka (+/-) do pozadované pozice
(na pf. pfedfazeny koncovy spinac¢ OTEV).

Zména do druhu provozu zadani
1= Stisknéte tlacitko (P)tak dlouho, a7 se objevi ZADANI.
1= Stisknéte tlacitka (+ a -) > 2 sekundy pro aktivaci ZADANI.

UloZeni koncovych mezipoloh OTEV — KONC. OTEVR.

1= Stisknéte tlacitka (+/-) az se objevi KONC. OTEVR.
Hodnota je A.

1= Stisknéte tlacitko (P) pro pfevzeti aktudlni pozice vrat jako
koncovou mezipolohu.

15 UloZte tuto koncovou mezipolohu novym stisknutim
tlacitka (P).

Opusténi druhu provozu zadani
1= Stisknéte tlacitka (+ a -) > 1 sekundy pro deaktivaci

ZADANI.

Zména do druhu provozu automatika
=" Stisknéte tlacitko (P), neZ se objevi AUTOMATIKA.

6.6 Nastaveni mechanickych koncovych poloh

Zména do druhu provozu nastaveni
15~ Stisknéte tlacitko (P).

Nastaveni koncové polohy OTEV a ZAV

ODKAZ

Nastaveni koncovych poloh je popsano v separatni
dokumentaci mechanickych spinacl koncovych poloh.

1= Qpustte provoz nastaveni stisknutim tlacitka (P).
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Pozor POKYN

— Modus nastaveni neni automaticky opustén. Pro pfechod
do normalniho provozu je nutno opustit nastaveni modus
stisknutim tlacitka (P).

— Pokud ma byt korigovana koncova mezipoloha, pak mize
byt zau¢end hodnota v menu ZADANI zménéna, nebo
znovu nastavena na A, takze mlze byt spusténo nové
zauceni.

Neodborna montaz muize zpisobit vécné skody!
Modul MFZ LED (¢. pol. 590045) nelze kombinovat s
CS310. Jeho vloZeni a uvedeni do provozu mize vést ke
zniceni desky CS310.
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7.1

Prehled LCD monitor

(@] POKYN

Neodborna montaz muize zpUsobit vécné Skody!
Displej musi byt nasunut ve stavu bez napéti. Smi byt
pouZivan pouze displej firmy MFZ: (islo polozky 206023

nebo 1700004793).

H
I
T w1 T
A AUTOMATIKA
( KLID.POLOHA
|
C D E
Vysvétlivky:
A: provozni rezim / diagndza informace
B: parametry / diagnéza informace
C tlacitko (+)
D: tlacitko (-)
E: tlacitko (P)
F: hodnota / status
G: hodnota / status
H: jumper

7.2 Provozni rezimy LCD monitoru

Rizeni ma k dispozici LCD monitor a Ctyfi provozni rezimy:
1. AUTOMATIKA

2. NASTAVENI

3. ZADANI

4. DIAGNOZA

Pokud je vytazen jumper H, jsou tlacitka (+), (-) a (P)
nefunkéni.
Zobrazeni displeje dale funguje.

Rizeni je po zapnuti v mddu inicializace. Na displeji se zobrazi
FAZE INIC, fizeni neni pfipraveno. Tato faze trva cca 5 sekund.

Druhy provozu NASTAVENI, ZADANI a DIAGNOZA jsou po
poslednim stisknutf tlacitka po 7 minutach automaticky
opustény, fizeni pfejde do druhu provozu AUTOMATIKA.

Provozni rezim 1: AUTOMATIKA
Vrata jsou provozovana v rezimu provozu AUTOMATIKA.

Displej:
— Zobrazeni provadéné funkce
— Zobrazovani moznych zévad

Pokud je ve vstupnim menu nastaven parametr ,samodrZeni”
na MOD2 nebo MOD3, zméni se zobrazeni na displeji z
AUTOMATIKA na MANUALNE.

Provozni rezim 2: NASTAVENI
V reZimu NASTAVENI jsou nastaveny koncové polohy OTEV /
ZAV.

POKYN

Vécné skody vlivem neodborné obsluhy fizeni!

V provoznim rezimu NASTAVENI nedochazi pfi
elektronickych koncovych polohach k vypinani pfi dosazeni
koncové polohy.

Prejetim koncové polohy mohou byt dvefe poskozeny.

Jemné nastaveni je mozné provadét v provoznim rezimu
ZADANI.

Displej:
— zobrazeni hodnoty koncové polohy
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© Pogamovani

Provozni rezim 3: ZADANI 7.3 Inicializace / reset

V provoznim rezimu ZADAN( je mozné ménit hodnoty riiznych

parametrd. PFi prvnim uvedeni do provozu a po RESETU budou
automaticky identifikovany a zauceny nasledujici komponenty:

Displej: — systém koncovych poloh

— zobrazeni zvoleného parametru — pojistka zavérné hrany

— zobrazeni nastavené hodnoty / stavu —  systém svételnych zavor

— vstup 2 (snimac integrovanych vstupnich dvefi 8,2 kQ)

Provozni rezim 4: DIAGNOZA Béhem této operace (cca 60 sekund) sviti zelena LED a na
V provoznim rezimu DIAGNOZA mohou byt snimany kontroly, displeji se v horni fadce objevi , INIT. FAZE".

specifické pro dvefe. Ovladani zafizeni neni béhem toho mozné.

Displej: Komponenty Ize nasledné ménit nebo pridavat

— zobrazeni kontroly prostfednictvim LCD displeje nebo nové inicializace.

— zobrazeni stavu kontroly Pokud neni néjakd komponenta jesté pfipojena, zobrazi se

tato skutecnost indikaci ,A".

Pri kaZdé dalsi inicializaci se tato komponenta bude hledat.
Pokud bude rozeznana, pouZije se odpovidajici modus
nastaven.

Vyjimka:

Vstup 2 zGstava neaktivni (MOD1), pokud neni pfi prvni
inicializaci identifikovano 8,2 kQ.




7.4 RESET fidici jednotky na LCD displeji

Pfejdéte do druhu provozu ZADANI.
1= Stisknéte tlacitko (P) tak dlouho, aZ se objevi ZADANI.

1= Stisknéte tlacitka (+ a -) > 2 sekundy pro aktivaci ZADANI.

Reset fizeni

1= Stisknéte tlacitka (+/-) tak dlouho, aZ se objevi TOV. NAST.
Hodnota je MOD1.

1= Stisknéte tlacitko (+) tak dlouho, aZ se objevi MODA4.

1= Pro zahdjeni resetu stisknéte tlacitko (P).

Probéhne faze inicializace a vSechny pfipojené bezpecnostni
komponenty a systém koncovych poloh budou automaticky
zauceny.

Zména do druhu provozu nastaveni
- 6.5 Nastaveni elektronickych koncovych mezipoloh na
LCD displeji”

Zména do druhu provozu automatika
1= Stisknéte tlacitko (P), aZ se objevi AUTOMATIKA.

(®) MFzoviToR

7.5 RESET fidici jednotky bez LCD displeje

= PferuSte napajeci napéti.

1= Stisknéte soucasné tlacitka na desce (P a —) a podrZte je
stisknuta.

I 7Znovu zapnéte napajeci napéti.

1= Stisknéte soucasné tlacitka na desce (P a —) a podrZte je
stisknuta do té doby, az ¢ervena LED (H6) rychle blika.

1= Uvolnéte tlacitka na desce (P a -).

Poté probéhne faze inicializace (cca 60 sekund).

Béhem inicializace neni mozno zafizeni programovat, ani
ovladat.

Po provedené inicializaci jsou koncové polohy vymazany a
véechny parametry jsou nastaveny na stav z vyroby.




N

@‘MFZOVHOR

LAOW ¢ dN1SA
LAOW 1 dNLSA
Laow SN
NVZ dX 10dAYZAS
LAON 124 'N\YZ'S
v VHOAYZLIAS
0S +AVZ d) dAAZHIARY
LAON ‘N34 SAS
LAOW EDERY
0t INIOd-Ma
Ao 1S1dS1
v IS
Laow VZNvd ‘'N3S
71A0N 731
905 [ < O o @ 8ZAON €31
INYQYZ nuwize! op1adz LAOW [4=REL
@ 9d0oW (REREN]
:Roupoy Juszo|n LAON AVZ HOAY
@ Laow AVZ'1nY
hioupoy juszjus 0 AOYYA 034
® 0 L1YV1S "4vA
Houpoy Juaginz 0 "$A310 ¥80a
P51 <@ v “YAVZ INOY
:foupoy eqjop
v YA3ILO DONOX
pse<Q 0 YAVZ INN3T
N|OP NUBW A JUBAOISIT
0 YAIL0 INNGS
ws<@®
“NIOYRU NUBW A JUBAOISI] MISID
INYavz
DERS O
ez @ 104 INTYANYIA
INIAVLSYN
:1anp Ayojod Juszo|n
WS | <
e19zIp m NYOHVYN INTVANYIN
. INJAVLSYN

:eAp Ayojod Juazoln

D S RCERAS ®m®

Az Vv izod << O

10 V1v¥A eYold <- (B)

Wos L < @

INyavz

@ 4

VHO10d'dITY
INJAVLSYN

s 1< @ +

VHO10d'dITY
VAILYWOLNY




—

MFZOVITOR

)

=

" egfyd 9y powed

0000 oMY

440 SINY3S

000000 SNTHAD

SHPaY 3104 Q0L

NO do1S

NO d0LS 237313y

NO VHOAYZLIAS

440 ANIGOH 'NJdS

140 SINdAl

NO/- v dOLS

NO/= SIS

NO/= € 0LS

NO/- €SS

NO/- 2dolS

NO/= 45

NO S

440/~ TdNISA

440 1 dNLSA

Azeyop ual suzopy 1o LYAVZ VL

440 AJLO V1L

VILLYINOLAY NIz op % NO 3100 9

_—C NO IYOHVN d

:N|OP NUBW A JUBAC)SIT
psz<@® VZONDVIa
‘NIoyeu nusw A JUBAQISI]

LLiL ) Nid A

440 1SN AOL

440 L14vISIY

440 SNASI 13534

40 SIAY3S

Laow ‘Q0A3Yd

oL VIS

LaOW "Z4QONYS

v AVNJAS X

00€ N1vyg0 va0d

v NJOH) Ag0a

LAOW SIS

Laow E£S4S




(®) MFzoviToR
9. PRehledyfumkd

9.1 Provozni rezim AUTOMAT

Zobrazeni Popis

AUTOMATIKA . . . .

PROBEH UCENI Doba pojezdu je zaucena automaticky

AUTOMATIKA .

FAZE OTEVIRANI Vrata jedou do polohy OTEV

AUTOMATIKA .

EAZE ZAVIRANI Vrata jedou do polohy ZAV

AUTOMATIKA Vrata stoji v mezipoloze

KLID.POLOHA ) P

AUTOMATIKA 0 " .

KLID.POLOHA Vrata stoji v koncové poloze OTEV

AUTOMATIKA 0 " . . u N
KLID.POLOHA Vrata stoji v poloze CAST.OTEVRIT (,, pfedkoncova poloha” nahofte)
AUTOMATIKA U " .

KLID.POLOHA Vrata stojf v koncové poloze ZAV

AUTOMATIKA u " . . M
KLID.POLOHA Vrata stoji v poloze CAST.ZAV (, pfedkoncové poloha” dole)
AUTOMATIKA ' Vrata stoji v poloze reverzniho vypnuti

KLID.POLOHA s »

Pokud je ve vstupnim menu nastaven parametr ,samodrzeni“na MOD2, 3, 4, 5 nebo MODG6, zméni se zobrazeni na displeji z

AUTOMATIKA na MANUALNE.

Zobrazeni Popis

MANUALNE )

MANUALNE NAHORU Vrata jedou do polohy OTEV
MANUALNE )

MANUALNE DOLU Vrata jedou do polohy ZAV
MANUALNE Vrata stoji v mezipoloze
KLID.POLOHA ) P




9.2 Provozni rezim zadavani

Funkce

Popis

r

Moznosti nasta-

MFZOVITOR
_

Nastaveni z

veni vyroby
CESKY Volba jazyka menu DEUTSCH CESKY
ENGLISH
Pouze s LCD monitorem FRANCAIS
Alternativné Ize vybirat jazyk menu také béhem inicializace (pfi prvnim uvadéni do NEDERLANDS
provozu nebo po prvnim resetu). Zde se na displeji objevi jazyk menu, nastaveny DANSK
ve vjrobé (CESKY) na dobu cca 10 sekund jako blikajici text. V tomto okamZiku Ize ESPANOL
zménit jazyk menu také béhem inicializace. POLSKI
Stiskem tlacitek [+] nebo [-] Ize prochazet vybérem jazyka. PoZadovany jazyk ulozte CESKY
tlacitkem [P]. Poté jsou zobrazovany viechny texty / hldSeni ve zvoleném jazyce. ITALIANO
SuoMI
SVENSKA
TURKCE
NORSK
MAGYARUL
JEMNE OTEVR | Jemné nastaveni koncové polohy OTEV podle uloZené koncové polohy OTEV -250 - 250 0
Viditelné pouze u systém0 s elektronickymi koncovymi spinaci.
JEMNE ZAVR. | Jemné nastaveni koncové polohy ZAV podle ulozené koncové polohy ZAV. -250 - 250 0
Viditelné pouze u systéma s elektronickymi koncovymi spinadi.
KONC. OTEVR |  Jemné nastaveni koncové polohy OTEV podle uloZené koncové polohy OTEV. A - zauCuje se A - zauuje se
Viditelné pouze u systémd s elektronickymi koncovymi spinadi. 0=KPZAV - KP
OTEV
Automatické zauceni pozice:
- ,6.5 Nastaveni elektronickych koncovych mezipoloh na LCD displeji”
KONC. ZAVR. Jemné nastaveni spinaciho bodu predkoncové polohy ZAV podle uloZené koncové A - zauuje se A - zauuje se
polohy ZAV. 0 =KP ZAV —KP OTEV
Viditelné pouze u systém( s elektronickymi koncovymi spinaci.
Automatické zauceni pozice:
- ,6.5 Nastaveni elektronickych koncovych mezipoloh na LCD displeji”
DOBA OTEVR. |  Po otevieni pojizdéji vrata po uplynuti nastavené hodnoty automaticky ve sméru ZAV. 0 —3600 sekund 0 = automatické
0 = automatické zavirani vyp
Pokyn: zavirani vyp
Stisknutim tlacitka ZAV béhem doby otevirani zacina okamzité zavirani.
Stisknutim tlacitka OTEV nebo STOP béhem doby otevirani se znovu spusti Cas.
Pokud bude automatické zavirani preruseno SKS, doba otevieni se zdvojnasobi a po
3 pokusech se automatické zavirani prerusi.
VAR. START. Pfed kazdym pojezdem se provede predbéZné varovani rozjezdu. 0-10 sekund 0
0=wp
PRED.VAROV. |  Ped automatickym zaviranim nebo pfed zavirdnim v impulznim provozu se aktivuje 0— 120 sekund 0=wp
predbéZné varovani.
Pokyn:
Tato doba se pficita k predbéznému varovani
AUT. ZAV. MOD1: AUT. ZAV. z koncové polohy nahore MOD!1 MOD1
MOD2: AUT. ZAV. z ¢ast. otevieni MOD2
MOD3: AUT. ZAV. z koncové polohy nahofe a ¢ast. otevfeni MOD3
MOD4: AUT. ZAV. ze viech pozic vrat MOD4
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Moznosti nasta-

Nastaveni z

Funkce Popis . .
veni vyroby
RYCH. ZAV MOD1: Doba otevieni béZi normainé. MOD1 MOD1
MOD2: Doba otevieni bude prerusena poté, co byla projeta svételna zavora MOD2
(dojde k okamzitému zavreni). MOD3
MOD3: Doba otevieni bude prerusena poté, co byla svételna zavora prerusena na
minimalni dobu (2 sekundy) - (omezeni osob).
RELE 1 Vem 4 relé Ize pfifadit jeden rezim relé od 1- 13, 17 - 38 a 60 - 62. MOD1 - MOD13 MOD6
Relé 4 Ize navic programovat také s MOD14 - 16. MOD17 - MOD38
MOD60 - MOD62
MOD1: (Cerveny semafor 1) pfedbézna vystraha - blika, chod vrat - sviti*
MOD2: (Cerveny semafor 2) pfedbézna vystraha - blika, chod vrat - blikd*
MOD3: (Cerveny semafor 3) predbézna vystraha - sviti, chod vrat - sviti*
MOD4: impulsovy signal pfi pfikazu OTEV
MODS: Poruchové hldseni
RELE 2 MOD6: koncova poloha OTEV MOD1 - MOD13 MOD7
MOD7: koncové poloha ZAV MOD17 - MOD38
MODS: koncové poloha OTEV negovéna MOD60 - MOD62
MOD9: koncova poloha ZAV negovéna
MOD10:  predkoncové poloha OTEV
MOD11:  predkoncové poloha ZAV
MOD12:  predkoncové poloha ZAV az koncova poloha ZAV
MOD13:  funkce magnetického zamku
RELE 3 MOD14:  brzda MOD1 - MOD13 MOD1
MOD15:  brzda neguje MOD17 - MOD38
MOD16:  brzda je zapnuta také v koncové poloze OTEV MOD60 - MOD62
MOD17:  SKS zapnuto nebo chyba testu
MOD18:  (Cerveny semafor 4) predbézna vystraha - blikd, chod vrat - vypnuto
MOD19:  predbéZné koncové poloha OTEV az koncové poloha OTEV
MOD20:  aktivace infracerveného pfenosového systému
MOD21:  test pojistky proti vtaZeni pfed oteviranim (nutny pfidavny modul)
RELE 4 MOD22: Alfﬁvace prenosového systému Funk 1 a 3, respektive testovani svételné MOD1 - MOD38 MOD14
mnze MOD60 - MOD62
MOD23:  (zeleny semafor) koncové poloha OTEV - sviti, pfedbézna vystraha - VYP,
chod vrat - VYP*
MOD24:  kondenzatorovy obvod pro 230V 1Ph pohony
MOD25:  funkce nasviceni dvora 2 min. po pikazu otevfit (také nepiimo impulsem)
MOD26:  aktivace prenosového systému bezdrat 2
MOD27:  impulsni signl po dosazeni koncové polohy OTEV
MOD28:  relé VYP
MOD29:  vrata jedou smérem OTEV
MOD30:  vrata jedou smérem ZAV
MOD31:  Udrzba, trvaly signal po dosaZeni nastaveného intervalu pro Udrzbu
MOD32:  Provoz na akumulator
MOD33:  Zzadny provoz na akumulétor
MOD34:  BMA signal-(protipozami zafizeni)
MOD35:  Svételna zavora ve funkci
MOD36:  Blokovaci valec priichozich dvefi
MOD37:  Testovani stop signalu pfenosovy systém Funk 1 a 3
MOD38:  Testovani svételné mfize 2 (vstup 2)
MOD60:  semafor vnéjsi Cerveny (pfedbézna vystraha - blika, chod vrat sviti)
MOD61:  semafor vnéjsi Cerveny (pfedbézna vystraha - blika, chod vrat blikd)
MOD62:  semafor vnéjsi zeleny
* pii aktivni regulaci protismérného provozu: semafor vnitini
SEM. PAUZA sepnout semafory MOD1 - MOD3 MOD1
MOD1: v klidovém stavu VYP
MOD2: v klidovém stavu ZAP
MOD3: v klidovém stavu po 5 minutach vyp
SKS MOD1T: OSE A — samoucici A — samoucici
MOD2: 8K2 MOD1 - MOD5

MOD3: T. SP. jako NC s testovanim
MOD4: OSE jako svételna mfiz (bez vypnuti automatického pfijezdu)
MODS5: 8K2 jako svételna mfiz (bez vypnuti automatického pfijezdu)
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Moznosti nasta-

Nastaveni z

Funkce Popis ] .
veni vyroby
TSP.TST Aktivace a deaktivace testovaci funkce pro pfipojené T. SP. listy. MOD1 - MOD2 MOD2
Objevi se pouze pfi nastaveni parametru SKS = MOD3.
MOD1: Test OFF
MOD2: Test ON
DW POINT Bod, na kterém je pfipojena T. SP. lista (X4 / 5+6) testovana. 0-1000 20
Objevi se pouze pfi nastaveni parametru SKS = MOD3.
Nastaveni v inkrementech (pouze AWG); vychozim bodem je spodni koncovy bod
vypnuti.
U systém@ s mechanickymi koncovymi spinadi slouzi VE ZAV jako RP.
SKS FCE MOD1: stop + reverzace MOD1 - MOD2 MOD1
MOD2 stop + volnd jizda na 2 sekundy
SKS REV. MOD1: stop + reverzace mezi KPN a RP, stop mezi RP a KPD MOD1 - MOD3 MOD1
MOD2 stop + reverzace mezi KPN a RP, zadna akce mezi RP a KPD
MOD3: stop + reverzace mezi KPN a KPD
Pokyn:
U systémi s mechanickymi koncovymi spinaci slouzi predrazeni koncovy spinac jako
RP.
REVERZ VYP. Bod vypnuti reverzace (Reverse Point RP) pfed dosazenim koncové polohy ZAV. K. SPIN. ZAV. + 0 K. SPIN. ZAV. + 50
Viditelné pouze u systém0 s elektronickymi koncovymi spinadi. - 250
SVETZAVORA | MODT:  MFZ 2 vodi¢ A - samougici A = samoucici
MOD2: NC kontakt / NPN MOD1—-MOD3
MOD3: PNP
S.ZAV. FCE pohyb vrat ZAV pohyb vrat OTEV MOD1 - MOD5 MOD1
MOD1: stop + reverzace 74dnd akce
MOD2: stop a volnd jizda 74dnd akce
MOD3: STOP 74dnd akce
MOD4: STOP STOP
MOD5: stop + reverzace potlaceni spolujizdy
SV.ZAV.POL Mezi pfedkoncovou pozici K. SPIN. ZAV a LSPOINT se svételna zavora nevyhodnocuje. 0= 0
(rdmova funkce). K. SPIN. ZAV (0) — K.
Viditelné pouze u systém0 s elektronickymi koncovymi spinadi. SPIN. OTEV
IMPULS MOD1: OTEV — stop — zav — stop MOD1 - MOD5 MOD1
MOD2: pouze OTEV
MOD3: pouze OTEV, stop pfi pohybujicich se vratech
MOD4: pouze OTEV, neaktivni béhem pohybu
MOD5: ZAV z KPN, jinak OTEV
VSTUP 1 MOD1: Tlacitko ¢ast. OTEV MOD1-MOD13 MOD1

MOD2: Spinac ¢ast. OTEV

MOD3: SpinaC AUT. ZAV.

MOD4: Externi HODINY (trvaly chod)

MOD5: Spina¢ BMA 3 (¢astecné otevieni) NO
MOD6: Spina¢ BMA 1 (nouzové zavreni) NO
MOD7: Spina¢ BMA 1(nouzové zavieni) NC
MODS8: Spina¢ BMA 2 (nouzové otevieni) NO
MOD9: Spina¢ BMA 2 (nouzové otevieni) NC
MOD10:  Tlacitko funkce vétrani NO

MOD11:  Tlacitko automatické zavirani

MOD12:  Laserovy skener (zvlastni prisl.)
MOD13:  Spina¢ BMA 3 (¢ést. otevieni) NC
MOD30:  Tlacitko OTEV uvniti

MOD31:  Tlacitko OTEV vnéjsi

MOD32:  Tlacitko ZAV

MOD30 —MOD32
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Moznosti nasta-

Nastaveni z

Funkce Popis . .
veni vyroby
VSTUP 2 MOD1: NE aktivni MOD1 - MOD7 MOD1
(SKS2) MOD2: spinac prlichozich dveri
8K2  stop pfi odchylce
MOD3: svorkovnice OTEV
8K2  stop a reverzace
MOD4: svorkovnice OTEV
8K2  stop avolnad jizda
MODS5: provoz na akumulator
MOD6: pohybovy hldsi¢ radarovy (zvlastni pfisl.)
MOD7: Svételnd mfiz 2
8,2 kQ stop a reverzace / volnd jizda
SKS3 MOD1: nepouzito MOD1 - MOD4 MOD1
MOD2: SKS ZAV.
MOD3: SKS OTEV
MOD4: Stop
Lze pouZit pouze ve spojeni s nasuvnym modulem bezdratového pfenosu signalu na
svorce X20.
SKS4 MOD1: nepouzito MOD1 - MOD4 MOD1
MOD2: SKS ZAV.
MOD3: SKS OTEV
MOD4: Stop
Lze pouZit pouze ve spojeni s nasuvnym modulem bezdratového prenosu signalu na
svorce X20.
DOBY CHODU |  Monitorovani maximalni doby chodu pfi pohybu NAHORU nebo DOLU. A = automaticky A
Béhem zaucovaci jizdy se automaticky zauci doba cyklu systému. 1 -300 sekund
Pfi odchylce 20% (v obou smérech) se objevi chyba doby cyklu.
Po automatickém zauceni Ize dobu cyklu manudiné ménit.
DOBA Doba klidu pfi kazdé zméné sméru. Doba obratu pfi aktivaci spinaci listy nebo 100 - 300 milisekund
OBRATU svételné zavory béhem zavirani ¢ini jednu tfetinu nastavené doby. 2000 milisekund
K. SPINAC MODT:  AWG A = samougici A - samoudici
MOD2: mechanicky koncovy spinac MOD1 - MOD4
MOD3: ne aktivni
MOD4: AWG s negativnimi impulzy
(pouze pro provoz ménice frekvence s levotocivym polem)
SAMODRZ. MOD1: automaticky provoz MOD1 - MOD6 MOD1
MOD2: rucni provoz pro OTEV + ZAV s vyhodnocenim SKS
MOD3: rucni provoz pro ZAV s vyhodnocenim SKS
MOD4: rucni provoz pro OTEV s vyhodnocenim SKS
MODS5: rucni provoz pro OTEV + ZAV bez vyhodnoceni SKS
MODE6: rucni provoz pro ZAV bez vyhodnoceni SKS
SiLA Automatické monitorovani sily 0-9999 10

(Monitorovani rychlosti otaceni)

Chybové hldseni pfi obtizném chodu nebo zablokovani vrat.

Nastaveni citlivosti pro oba sméry chodu.

Hodnota pro silu (rychlost otaceni) je zobrazovana béhem otevirani a zavirani. Pfi akti-
vovaném monitorovani sily musi byt nastavena mensi hodnota, neZ nejmensi hodnota,
zobrazena pii pohybu vrat. Cim vy33i je rozdil oproti nejmensi zobrazené hodnoté, o to
necitlivéji reaguje monitorovani sily.

Monitorovani sily je aktivovano pouze tehdy, pokud je nastavena hodnota > 0.
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Moznosti nasta-

Nastaveni z

Funkce Popis . .
veni vyroby
PREVOD. pfipojeny méni¢ kmitoctl ZAP / VYP MOD1-MOD2 MOD1
Detailni informace zjistite v ndvodé CS310FU
MOD1: ZADNY MF
MOD2: MF
SERVIS OFF: Indikator ddrzby neni aktivni OFF OFF
0-9999
Nastaveni intervalu Udrzby. Po uplynuti nastaveného poctu cykld vrat je vydano
hlaseni o Udrzbé (LED / LCD). Pokud je vystup relé naprogramovan MOD31, spina
pfislusné relé (trvaly signl).
Objevi se teprve po aktivaci vstupnf trovné 2 prostfednictvim parametru PIN ¢. 2.
RESET Vsechny zadané adresy MSBUS budou vynulovény. ON ON
MSBUS Po restartu fizeni probéhne nové adresace vsech pripojenych jednotek MSBUS. OFF
Detailni informace zjistite v ndvodé jednotky MSBUS.
RESTART Pri aktivaci této funkce bude fizeni restartovano. ON OFF
OFF
TOV. NAST. Nastaveni vech parametr( fizeni na hodnoty z vyroby. MOD1 - MOD4 MOD1
MOD1: bez resetu
MOD2: dilci reset 1 (bez parametri MF)
MOD3: dilci reset 2 (vSechno kromé koncovych poloh/identifikovany systém konc.
spinact)
MOD4: totalni reset (v3e je vraceno do nastaveni z vyroby)
PINC.2 Zadani a vybér kodu PIN pro programovani intervalu Gdrzby. 0-9999 1M

Po zadéni PIN kodu se otevie druha Uroven programovani.
Potom lze zadat interval Udrzby prostiednictvim parametru SERVIS. Uroven zadévani
2 zhasne opét po vypnuti napéti nebo automaticky po 10 minutach. Zménu PIN Ize

provadét pouze ve druhé Grovni programovani.
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Vysvétlivky modu relé:

A. funkce semaforu
MOD Oznaceni IZ(ZCCOVé poloha I(()?I.E:IOVé poloha vystraha chod vrat
MOD1 ? Cerveny semafor 13 ZAP/VYP! VYP? blika svitf
MOD?2 3 Cerveny semafor 2 3 ZAP/VYP ! VYP? blika blika
MOD3 3 cerveny semafor 33 ZAP/VYP! VYP 2 sviti sviti
MOD18 3 Cerveny semafor 4 3 VYP VYP blika VYP
MOD23 3 zeleny semafor 3 VYP sviti 2 VYP VYP
MOD60 “ Cerveny semafor 14 ZAP/VYP! VYP? blika sviti
MOD61 “ Cerveny semafor 2 4 ZAP/VYP ! VYP? blika blika
MOD62 * zeleny semafor * VYP sviti 2 VYP VYP

v zavislosti na parametru SEM. PAUZA

2 Pii aktivnim fizeni protismérného pohybu zavisi na vnitfnim, nebo vnéjsim pfikazu otevit
3 Pfi aktivni regulaci protismérného provozu: semafor vnitfni

4 Pfi aktivni regulaci protismérného provozu: semafor vnéjsi
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B. Pozic¢ni hlaseni
MOD Oznaceni Poznamky
MOD6 koncova poloha OTEV Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata v pozici koncova poloha OTEV.
MOD7 koncova poloha ZAV Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata v pozici koncova poloha ZAV.
MOD8 nedosazena koncova poloha OTEV Relé zavira kontakt, pokud nejsou vrata v pozici koncova poloha OTEV.
MOD9 nedosazena koncova poloha ZAV Relé zavira kontakt, pokud nejsou vrata v pozici koncova poloha ZAV.
MOD10 pred koncovou polohou OTEV / CAST. OTEV Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata v pozici pfedkoncova poloha OTEV / ¢ast. OTEV.
MOD11 predkoncova poloha ZAV Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata v pozici piedkoncova poloha ZAV.
MOD12 predkoncova poloha ZAV a7 koncova poloha ZAV Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata na Useku mezi koncovou polohou ZAV a
predkoncovou polohou ZAV.
MOD19 predkoncova poloha OTEV aZ koncova poloha OTEV Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata na Useku mezi koncovou polohou OTEV a
predkoncovou polohou OTEV / ¢ast. OTEV.
C. Signaly impulzu
MOD Oznaceni Poznamky
MOD4 impuls pfi pfikazu OTEV Relé zavre kontakt na 1 sekundu pokud vrata dosahnou prikaz OTEV. Timto impulzem
Ize na priklad fidit osvétleni.
MOD27 impulsni signal po dosaZeni koncové polohy OTEV Relé zavie kontakt na 2 vtefiny pokud vrata doséhnou pozici OTEV.

Timto impulzem Ize na pfiklad otevfit nasledujici zavoru.
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D. Funkce brzd (nastavitelna pouze na relé 4)

MOD Oznaceni Poznamky

MOD14 brzda Prostednictvim relé je vybuzen spinaci kontakt brzdiciho usmérfiovace a realizuje
se tak rychlejsi brzdéni. Kontakt se uzavie a brzda se tak otevfe, jakmile se vrata
pohybuji (brzda s klidovym proudem).

MOD15 brzda neguje Prostfednictvim relé je vybuzen spinaci kontakt brzdictho usmériovace a realizuje
se tak rychlejsi brzdéni. Kontakt se otevie a brzda se tak otevfe, jakmile se vrata
pohybuiji (brzda s pracovnim proudem).

MOD16 brzda zlistava v dobé otevieni ON Prostfednictvim relé je vybuzen spinaci kontakt brzdiciho usmérfiovace a realizuje

E. Poruchova hlaseni

MoD

Oznaceni

se tak rychlejsi brzdéni. Kontakt se uzavie a brzda se tak otevfe, jakmile se vrata
pohybuji (brzda s klidovym proudem). Aby se vrata v horni koncové poloze mékce
zastavila, kontakt v pozici koncova poloha OTEV (DOBA OTEV) nesepne.

Poznamky

MOD5

MOD17

MOD35

Poruchové hlaseni

SKS sepnula

Svételna zavora

F. Signal pohybu

MOoD

Oznaceni

Relé zave kontakt, pokud dojde k prikazu zastaveni nebo k chybé.
Vechny chyby z kapitoly 10 maji za nasledek spusténi relé.

Pokud sepne kabelovy konektor, relé otevfe kontakt. Chyba kabelového konektoru
nebo test, koncici chybou, se zobrazi prostfednictvim MOD5.

Vysila signal jako hlaseni dale, analogicky ke vstupu svételné zavory X4 (3/4).
Relé ON:  Signal svételné zavory je v poradku
Relé OFF:  Svételny paprsek je preruseny nebo vadna svételna zavora

Poznamky

MOD29

MOD30

vrata jedou smérem OTEV

vrata jedou smérem ZAV

aktivni pfi pohybu

aktivni pfi pohybu
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G. Funkce pro externi prisluenstvi

MoD

Oznaceni

Poznamky

MOD13

MOD20

MOD21

MOD22

MOD24

MOD25

MOD26

MOD28

MOD36

MOD37

MOD38

funkce magnetického zamku

aktivace infracerveného prenosového systému

test pojistky proti vtazeni

aktivace prenosového systému bezdrat 1,

Testovani svételné miize 1 (8,2 kQ nebo optosensor)

kondenzatorovy obvod

funkce osvétleni dvora

aktivace prenosového systému bezdrat 2

relé VYP

Pneumaticky vélec pro zablokovani prlichozich dvefi
(bezprahovy systém dvefi).

Testovani stop signalu prostfednictvim prenosovych
systéml Funk 1a 3

Testovani svételné mfize 2 (8,2 kQ),
pfipojeni na vstupu 2 (X4 / 11+12)

Relé se pred kazdym pohybem vrat zavre. V klidové poloze je relé otevieno.
Pred kazdym pohybem vrat je nastavena prodleva 0,5 sekundy.

Pred kazdym piikazem DOLU je aktivovan infracerveny prenosovy systém a ziistava
aktivnim po dobu zavirani.
Tato aktivace zplisobi zpozdéni pohybu o cca 0,5 sekundy.

Relé generuje testovaci signal pfi dosazeni koncové polohy ZAV a jako reakci na
testovaci signal ocekéva sepnuti stop okruhu.

Relé generuje testovaci signal pfi dosazeni koncové polohy OTEV a jako reakci na
testovaci signal ocekava sepnuti vstupu spinaci listy.

Pri kazdém piikazu k pojezdu se relé zavfe na cca 1 sekundu. Za pomoci tohoto
relé se pfipoji dodatecny startovaci kondenzétor, potfebny pro aplikace se stfidavym
proudem, aby byl zarucen bezpecny nabéh tohoto motoru.

Pri kazdém prikazu OTEV se relé uzavie na 2 minuty a mGze tak byt pouZito k
vybuzeni osvétleni.

Pred kazdym prikazem DOLU se impulzem aktivuje bezdratovy prenosovy systém.
Doba aktivace musi byt nastavena v pfenosovém systému.
Tato aktivace zpUsobi zpozdéni pohybu o cca 0,5 sekundy.

Relé je vzdy oteviené.

Pri kazdém prikazu OTEV se relé aktivuje a vybudi pneumaticky valec, ktery mecha-
nicky zablokuje prlichozi dvefe vrat. Pozice zablokovani valce je zjistovana koncovym
spinacem. Vrata se zacnou pohybovat teprve po uvolnéni tohoto koncového spinace.
Relé zlstane tak dlouho aktivni, aZ je opét dosazen dolni koncovy bod.

Relé generuje testovaci signal pfi dosazeni koncové polohy OTEV a jako reakci na
testovaci signal ocekava preruseni stop okruhu.

Relé generuje testovaci signal pfi dosaZeni koncové polohy OTEV a jako reakci na
testovaci signal ocekéva preruseni vstupu 2.
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H. Hlaseni, zavisla na vstupu

MOD Oznaceni Poznamky
MOD32 provoz na akumulator Aktivni pfi provozu na akumulator. Vstup 2 je propojen (nastaveni MODS).
MOD33 Zadny provoz na akumulator Aktivni pfi sitovém provozu. Vstup 2 je otevieny (nastaveni MODS5).

Relé pracuji pfi programovéni s MOD32/33 jako zpoZdény prepinaci kontakt a
nasleduji po signalu na vstupu 2 pfi nastaveni MOD5.

Vstup 2 je v tomto pfipadé napajen Fidicim signalem z USV, ktery zajistuje pfepnuti
mezi napdjenim ze sité a napajenim z USV.

MOD34 BMA signal Spina pfi aktivnim pozarnim signalizacnim zafizeni (BMA).

Nasleduje signal na vstupu 1 pfi nastaveni MOD5-9 / 13.

Vstup 1 je v tomto pfipadé napédjen fidicim signalem pozarniho signalizacniho
zafizeni a podle nastaveni otevira nebo zavira branu do koncové pozice nebo

mezipozice.
Vysvétlivky vstupt:
A. Funkce vstup 1
MoD Oznaceni Poznamky
MOD1 Tlacftko ¢ast. OTEV Stisknutim tlacitka (vstup 1) se vrata otevfou az do mezipozice ¢ast OTEV.
MOD2 Spinac ¢ast. OTEV Uzamceno: Vsechny pikazy OTEV vedou az do pozice ¢ast. - OTEV.

Otevreno:  Vsechny pfikazy OTEV vedou aZ do pozice OTEV.

MOD3 Spina¢ AUT. ZAV. Uzam¢eno: Z&dny automaticky pfijezd (dobu otevfent zastavit)
Otevieno:  Automaticky pfijezd je aktivni (pouze pfi OZ > 0)

MOD4 Externi HODINY (trvaly chod) Vrata se oteviraji, jakmile kontakt uzave a zlistavaji v pozici OTEV (dobu otevfeni
zastavit), dokud se kontakt neotevfe. Pak probéhne automaticky pfijezd (pouze pfi
0Z > 0). Tuto funkei Ize prerusit stiskem klévesy ZAV. Vrata jedou smérem ZAV.

MOD5 Spina¢ BMA 3 (¢astecné otevieni) NO Otevieno:  Normélni funkce
Uzaméeno: Castecné otevieni vrat. Pozice KONC. OTEV se najizdi z obou smér(,
nezavisle na aktudlni pozici vrat.

TLACITKO: 74dné funkce
SV. ZAV / SKS: Vrata se zastavi a volné pojizdéji (pouze ve sméru
ZAV), po 5 sekundach nové uzavreni
STOP: Preruseni nouzového zavirani po dobu stisknuti
MOD6 Spina¢ BMA 1 (nouzové zavfeni) NO Otevieno:  Normalni funkce

Uzamceno: Nouzové zavieni vrat

TLACITKO: 74dné funkce

SV. ZAV 1 SKS: Vrata se zastavi a volné pojizdéji, po 5 sekundach
nové nouzové uzavreni.

STOP: Preruseni nouzového zavirani po dobu stisknuti
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MoD

Oznaceni

Poznamky

MOD7

MOD8

MOD9

MOD10

MOD11

MOD12

MOD13

MOD30

MOD31

MOD32

Spina¢ BMA 1 (nouzové zavreni) NC

Spina¢ BMA 2 (nouzové otevieni) NO

Spina¢ BMA 2 (nouzové otevieni) NC

Tlacitko funkce vétrani NO

Tlacitko automatické zavirani

Laserovy skener (zvlastni pfisl.)

Spina¢ BMA 3 (¢ést. otevieni) NC

Tlacitko OTEV uvniti

Tlacitko OTEV vnéjsi

Tlacitko ZAV

Uzavieno:  Normalni funkce
Otevieno:  Nouzové zavfeni vrat

TLACITKO: Z&dné funkce

SV. ZAV / SKS: Vrata se zastavi a volné pojizdéji, po 5 sekundach
nové nouzové uzavieni

STOP: Pferuseni nouzového zavirani po dobu stisknuti

Otevieno:  Normalni funkce
Uzavieno:  Nouzové otevieni vrat

TLACITKO: Z&dné funkce
SV. ZAV / SKS: Z&dné funkce
STOP: Preruseni nouzového otevirani po dobu stisknuti.

74dné automatické uzavreni po deaktivaci protipozamim systémem (BMA).

Uzavieno:  Normalni funkce
Otevieno:  Nouzové otevieni vrat

TLACITKO: Z4dna funkce
SV. ZAV / SKS: Z4dna funkce
STOP: PreruSeni nouzového otevirani po dobu stisknuti.

Z4dné automatické uzavieni po deaktivaci protipozarmim systémem (BMA).

Otevieno:  Normalni funkce
Uzavieno:  Caste¢né otevFeni vrat. Pozice KONC. ZAV se najizdi z obou smérd,
nezavisle na aktualni pozici vrat.

1. stisknuti: Zadny automaticky pfijezd (dobu otevfeni zastavit)
2. stisknuti: automaticky prijezd je aktivni (pouze pfi OZ > 0)
3. stisknuti: zadny automaticky prijezd (dobu otevfeni zastavit)

ve spojeni se vstupem 2 (MOD®). Viz vysvétlivky vstup 2.

Otevieno:  Normalni funkce
Uzavieno:  Céste¢né otevfeni vrat. Pozice KONC. OTEVR se najizdi z obou smérd,
nezavisle na aktudlni pozici vrat.

TLACITKO: Z&dné funkce

SV. ZAV / SKS: Vrata se zastavi a volné pojizdéji (pouze ve smér
ZAV), po 5 sekundach nové uzavreni.

STOP: Preruseni nouzového zavirani po dobu stisknuti.

Stisknutim tlacitka se vrata otevfou az do koncové pozice OTEV.
Semafor uvnitf' se pfepne na zelenou.

Stisknutim tlaitka se vrata otevfou az do koncové pozice OTEV.
Semafor vnéjsi se pfepne na zelenou.

Stisknutim tlacitka se vrata zaviou az do koncové pozice ZAV.
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B. Funkce vstup 2

MOD Oznaceni Poznamky

MOD1 ne aktivni

MOD2 spinac prlichozich dvirek (8,2 kOhm) stop pfi odchylkdch

MOD3 spinaci lista OTEV (8,2 kOhm) stop a reverzace

MOD4 spinaci lista OTEV (8,2 kOhm) stop a volna jizda

MOD5 akuprovoz (MDFU-zvl. fedeni ) NO Aktivni pfi napajeni akumulatorem.

pfepnuti relé MOD32 / MOD33.

MOD6 radar. pohyb (zvlastni feseni) NO Prikazy OTEV ze vstupu 2 vedou ke koncové poloze OTEV, pokud je vstup 1 (MOD 12)
ON.

Prikazy OTEV ze vstupu 2 vedou ke koncové poloze ¢ast. OTEV, pokud je vstup 1
(MOD 12) OFF.

Vsechny prikazy OTEV z X3, X7, X13 a X9 maji vzdy za nasledek koncovou polohu
OTEV.

Vstup 1 zde nema zadny vyznam.

MOD7 Svételna mriz 2 (8,2 kQ) Chovani jako svételna mfiz 1 (SKS MOD4): Stop a reverzace
Druh reverzace (reverzace / volna jizda) je prevzat také zde.
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9.3 Rezim provozu diagndza / pamét chyb

[

Zobrazeni Vyznam Stav
KP NAHORE Koncové poloha NAHORE OFF Koncova poloha je dosazena
ON: Koncové poloha nenf dosazena
KP DOLE Koncové poloha DOLE OFF: Koncové poloha je dosazena
ON: Koncové poloha nenf dosazena
TLAC. OTEV. Prikazové tlacitko / vstup OTEV ON: Tlacitko je stisknuto / vstup je aktivni
OFF: Tlacitko nenf stisknuto / vstup neni aktivni
TLAC. ZAV Prikazové tlacitko / vstup ZAV ON: Tlacitko je stisknuto / vstup je aktivni
OFF: Tlacitko nenf stisknuto / vstup neni aktivnf
VSTUP 1 VSTUP 1 (X4 /9 + 10) ON: Vstup 1 je aktivni
OFF: Vstup 1 neni aktivni
VSTUP 2 VSTUP 2 (X4 /11 +12) ON: Vstup 2 je aktivni
OFF: Vstup 2 nenf aktivni
Zobrazeni ON / OFF pouze pfi nastaveni MOD5 / MOD6.
SKS Pojistka zavérné hrany 1 ON: Systém je uzavien
(T.SP., 8,2kQ nebo optosensor) OFF: Systém je peruseny (porucha)
(X4 / 5-8) smér ZAV
SKS 2 Pojistka zavémé hrany 2 ON: Systém je uzavren
(8,2kQ) OFF: Systém je prreruseny (porucha)
Pripojeni na vstup 2 Zobrazeni ON / OFF pouze pfi nastaveni MOD3 / MOD4.
(X4 7 11412) smér OTEV
STOP 2 Pojistny okruh 2 ON: Bezpecnostni okruh je uzavien
spinac prlichozich dvefi (8,2 kQ) OFF: Bezpecnostni okruh je preruseny (porucha)
Pripojeni na vstup 2 (X4 / 11 + 12) Zobrazeni ON / OFF pouze pfi nastaveni MOD2 ve vstupnim parametru VSTUP 2.
SKS 3 Pojistka zavéré hrany 3 ON: Systém je uzavien
(8,2 kQ nebo optosensor) OFF: Systém je peruseny (porucha)
systém bezdratového prenosu kandl 1 Zobrazeni ON / OFF pouze pfi nastaveni MOD2 / MOD3 ve vstupnim parametru SKS 3.
smér OTEV nebo ZAV
STOP 3 Bezpecnostni okruh 3 ON: Bezpecnostni okruh je uzavien
Systém bezdratového prenosu kanal 1 OFF: Bezpecnostni okruh je preruseny (porucha)
Zobrazeni ON / OFF pouze pfi nastaveni MOD4 ve vstupnim parametru SKS 3.
SKS 4 Pojistka zavérné hrany 4 ON: Systém je uzavren
(8,2 kQ nebo optosenzor) OFF: Systém je prreruseny (porucha)
Systém bezdratového prenosu kanal 2 Zobrazeni ON / OFF pouze pfi nastaveni MOD2 / MOD3 ve vstupnim parametru SKS 4.
smér OTEV nebo ZAV
STOP 4 Bezpecnostni okruh 4 ON: Bezpecnostni okruh je uzavien
Systém bezdratového pfenosu kanal 2 OFF: Bezpecnostni okruh je preruseny (porucha)
Zobrazeni ON / OFF pouze pfi nastaveni MOD4 ve vstupnim parametru SKS 4
IMPULS Prikazové tlacitko / vstup IMPULS ON: Tlacitko je stisknuto / vstup je aktivni
OFF: Tlacitko je stisknuto / vstup neni aktivni
SPIN. HODINY Tydenni spinaci hodiny (nasuvné) ON: Spinaci hodiny jsou aktivni

OFF: Spinaci hodiny nejsou aktivni
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Zobrazeni Vyznam Stav
SVET.ZAVORA Svételna zavora prijezdni ON: Signal svételné zavory je v pofadku
OFF: Svételny paprsek je preruseny nebo vadna svételnd zavora

RETEZEC STOP Bezpecnostni okruh 1 ON: Bezpecnostni okruh je uzavien
Systémy nouzového zastaveni OFF: Bezpecnostni okruh je preruseny
provozovatele vrat

STOP Prikazové tlacitko STUJ (kldvesnice v ON: Tlacitko nenf stisknuto
krytu) OFF: Tlacitko je stisknuto

T0C. POLE Ukazuje aktudlné nastaveny smér VPRAVO:  Nastaveni pro pravotocivé pole
odvalovani pohonu VLEVO: Nastaveni pro levotocivé pole

CYKLUS Pocitadlo cykld vrat Pocet skutecnych cykld vrat
(1 x OTEV + 1 x ZAV = 1 cyklus)

Pocité se pouze tehdy, pokud jiz byly
dosazeny body pro koncové vypnuti.

SERVIS Funkce servisniho alarmu OFF: Indikator udrzby neni aktivni
Nastaveni vstupnim parametrem SERVIS 0-9999: Indikétor udrzby je aktivni
aPIN¢2 Zobrazeni zbyvajicich cyklG vrat az hlaseni tdrzby

AWG Udaj o pozici snimace absolutni Zobrazeni aktualné pfenasené hodnoty
hodnoty

ERROR ... Pamét chyb fizeni Zobrazeni prechazi v taktu 2 sekund mezi

POCET — oznaenim chyby,

CYKLUS Chybova hldseni fizenf je zde mozno — Cetnosti vyskytu a

vycist s informacemi o Cetnosti a cyklu.

Tlacitky [+] a [-] LCD monitoru Ize

listovat seznamem rtiznych chybovych

hlaseni.

=>,10.1 Zobrazeni chyb na LCD
displeji”

Vymazani paméti chyb:

Soucasné stisknuti tlacitek [+] a [-] na
cca 2 sekundy.

Kazdé chybové hlaseni musi byt
vymazano jednotlivé.

— Udajem, pfi kterém cyklu se chyba naposledy vyskytla.

Pokud se jako ¢islo objevi 0, pak k této chybé jesté nikdy nedoslo.
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10.1 Zobrazeni chyb na LCD displeji

Porucha / Hlaseni

Pficina

Odstranéni

Zafizeni nereaguje

Dvere jedou pfi stisknutf tlacitka OTEV do
koncové polohy ZAV

Dvere jedou pfi stisknutf tlacitka ZAV do
koncové polohy OTEV

FAULT - X

RETEZEC STOP

CHYBA PREVODNIK

CHYBA DOBY CHODU

CHYBAAWG

CHYBA KONCO POLO

CHYBASSILA

CHYBATOC. POLE

CHYBA POLOHA

CHYBA SKS ZAV

CHYBA SKS OTEV 2

CHYBA STOP 2

Sitové napéti neni k dispozici.

Chyba tocivého pole.

Interni softwarové nebo hardwarova chyba.

Bezpecnostni okruh je preruseny.
X3/1+2 Bezpecnostni okruh
fizeni NOUZ. VYP, spinac
nenapjatého lana, pojistka
proti vtazeni
X6/1+2 ZAP / VYP interni
X11/4+8  bezpecnostni okruh pohonu
X2/B1+B2  mustek
X3/3+4 stop tlacitko externi
X711+2 stop tlacitko interni

Pfi pfipojeném ménici kmitoctu doslo k
problému.

Naprogramovana doba chodu byla
prekrocena.

Prenos signalu mezi snimacem absolutni
hodnoty je preruseny, respektive doslo k
poruse.

Vrata jsou mimo naprogramované oblasti
koncovych poloh.

Koncové polohy jesté nejsou
naprogramovany.

Monitorovani sily sepnulo.

Tocivé pole neni pravotocivé.

Rychlost otaceni AWG se odchyluje od
zauceného jmenovitého provozu.

Pojistka zavérné hrany 1 vadna ve sméru
ZAV —> (X4 ] 5-8).

Pojistka zavérné hrany 2 vadna ve sméru
OTEV —> (X4 / 11+12). vstup 2

Bezpecnostni okruh 2 je preruseny.
Spinac prichozich dvifek 8,2 kQ
—> (X4 / 11+12) vstup 2

— Prekontrolujte napajeni pohonu a fizeni.

— Prekontrolujte tocivé pole a pfipadné nastavte
pravotocivé pole.

— Restartuijte fizeni.

— Prekontrolujte bezpecnostni okruh, lokalizujte
preruseni a odstrarite problém.

— Zjistéte pficinu
— Potvrdte STOP
— Napéti vypnéte a zapnéte

— Zkontrolovat drdhu vrat a dobu chodu.
— Pfipadné znovu naprogramujte dobu chodu.

— Zkontrolujte kabel a zastr¢ku a pfipadné vymérite.

— Vrata dopravte nouzovym ovlddanim do
naprogramované oblasti.
— Nejprve naprogramuijte koncové polohy.

— Zkontrolujte vrata na mechanicka ovlivnéni.

— Zkontrolovat toCivé pole a popf. zménit.
=> ,6.1 Kontrola sméru otaceni pohonu / sméru
pojezdu”

Vypnout a prekontrolovat fidici hiidel AWG.

Zkontrolujte pojistku zavérné hrany a spiralovy kabel.

Zkontrolujte pojistku zavémé hrany a spiralovy kabel.

Prekontrolujte spina¢ priichozich dvifek.
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Porucha / Hlaseni

MFZOVITOR
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Pficina

Odstranéni

CHYBA SKS ZAV. 3

Pojistka zavérné hrany 3 vadna ve sméru
ZAV —> pienosovy systém FUNK

Prekontrolujte pojistku zavérné hrany.
— Zkontrolujte FUNK pfenosovy systém.

CHYBA SKS OTEV. 3 — Pojistka z&vérné hrany 3 vadna ve sméru — Prekontrolujte pojistku zavérné hrany.
OTEV —> pfenosovy systém FUNK — Zkontrolujte FUNK prenosovy systém.
CHYBA STOP 3 — Bezpecnostni okruh 3 je preruseny. — Prekontrolujte bezpe¢nostni okruh.
—> prenosovy systém FUNK — Zkontrolujte FUNK pfenosovy systém.
CHYBA SKS ZAV. 4 — Pojistka zavérné hrany 4 vadna ve sméru — Prekontrolujte pojistku zavérné hrany.
ZAV —> prenosovy systém FUNK — Zkontrolujte FUNK pfenosovy systém.
CHYBA SKS OTEV. 4 — Pojistka z&vérné hrany 4 vadna ve sméru — Prekontrolujte pojistku zavérné hrany.
OTEV —> pfenosovy systém FUNK — Zkontrolujte FUNK prenosovy systém.
CHYBA STOP 4 — Bezpetnostni okruh 4 je preruseny. — Prekontrolujte bezpe¢nostni okruh.
—> prenosovy systém FUNK — Zkontrolujte FUNK pfenosovy systém
CHYBA SKS TEST — Testovani pripojené tlakové listy nebylo — Zkontrolujte spinac tlakové hridele, spiralovy kabel a
(spésné. gumovy profil.
— Prekontrolujte nastaveni DW POINT.
— Testovani pfenosového bezdratového — Zkontrolujte bezdratovy prenosovy systém FUNK.
systému FUNK 1 nebo FUNK2 se nezdafilo. — Prekontrolujte nastavené relé MOD pfenosového
systému.
= ,G. Funkce pro externi pfislusenstvi” na strané 31
CHYBA FOTOBUNK — Pfipojena svételna zavora ma permanentni — Prekontrolujte svételnou zavoru (funkci a polohu).

CHYBA FOTOB. TST

poruchu.

Testovani svételné zavory se 2 vodici se
nezdafilo.

— Prekontrolujte propojent.

— Prekontrolujte svételnou zavoru (funkci a polohu).
— Prekontrolujte propojent.

CHYBA STOP TST — Testovani spinace prach. dvifek (8,2 kQ) se — Prekontrolujte spinac priichozich dvirek.
nezdafilo. — vstup 2

CHYBA OZH — Testovani pojistek proti vtazeni (pfidavny — Prekontrolujte svételnou zavoru (funkci a polohu).
modul) se nezdafilo. —> relé MOD21 — Prekontrolujte propojent.

ERROR CYLINDER — Spina¢ monitorovani koncové polohy pro — Prekontrolujte koncovy spinac valce.
bezprahova prlichozi dvitka nesepnul do
10 sekund po zadani prikazu OTEV.

CHYBA MSBUS — Komunikace mezi fizenim a pfipojenym — Zkontrolujte kabel a zastrcku a pfipadné vymérite.

modulem MS-BUS je pferusend.

Po odstranéni pric¢iny poruchy musi byt pfi vyskytu nasledujici poruchy fizeni odpojeno od napéti, respektive je

nutno provést ( > Menu ZADANI > Parametr RESTART > ON)
— CHYBATOC. POLE

— CHYBA DOBY CHODU
— CHYBA KONCO POLO
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10.2 Zobrazeni chyb pomoci LED

LED H4 (zelend, zakladni deska nebo CSI tlacitko)

Porucha / Hlaseni

Zobrazeni LED ‘ Poznamky

chybi provozni napéti

wyp ‘ napajeci napéti neni k dispozici

LED H6 (cervena, zakladni deska, nebo CSI tlacitko)

Porucha / Hlaseni Zobrazeni LED Poznamky

RETEZEC STOP 1x blikat Bezpecnostni okruh je preruseny.
— Prekontrolujte bezpecnostni okruh, lokalizujte pferuseni a odstrarite problém.

CHYBA AWG 2x blikat Pfenos signalu mezi snimacem absolutni hodnoty je pferuseny, respektive doslo k
poruse.
— Zkontrolujte kabel a zastr¢ku a pfipadné vymérite.

CHYBA KONCO POLO 3x blikat Zafizeni je mimo naprogramovany rozsah koncovych poloh nebo koncové polohy jesté
nejsou naprogramovany.

— Nejprve naprogramuijte koncové polohy.

— Vrata dopravte nouzovym ovladanim do naprogramované oblasti.

CHYBATOC. POLE 4x blikat Tocivé pole neni pravotocivé.
— Zkontrolovat toCivé pole a popf. zménit.
= ,6.1 Kontrola sméru otaceni pohonu / sméru pojezdu”

CHYBA SILA 5x blikat Monitorovani sily sepnulo.
— Zkontrolujte vrata na mechanické ovlivnéni.

CHYBA DOBY CHODU 6x blikat Naprogramovana doba chodu byla prekrocena.
— Zkontrolovat drahu vrat a dobu chodu.
— Pfipadné znovu naprogramujte dobu chodu.

CHYBA PREVODNIK 7x blikat P¥i pFipojeném ménici kmito¢tu doslo k problému.
— Zjistéte pficinu, potvrdte STOP.
— Napéti vypnéte a zapnéte.

CHYBA MSBUS 9x blikat Komunikacni chyba mezi fizenim a pfipojenou koncovou jednotkou MS-BUS.
— Zkontrolujte kabel a zastr¢ku a pfipadné vymérite.

CHYBA SKS Trvalé svétlo Pojistka zavérné hrany je vadna ve sméru OTEV nebo ZAV.
Pojezd ve sméru ZAV pouze pfi — Prekontrolujte pojistku zavérné hrany a spiralovy kabel, pfipadné prenosovy systém
funkci mrtvého muze FUNK.

CHYBA FOTOBUNK Trvalé svétlo Pfipojena svételna zavora ma permanentni poruchu.
Pojezd ve sméru ZAV pouze pfi — Prekontrolujte svételnou zavoru (funkci a polohu).

funkci mrtvého muze — Prekontrolujte propojeni.
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11.1 Mechanické a elektrické udaje

Rozméry krytu:

Montaz:

Napéjeni pres
L1, L2, L3, N, PE:

L1, N, PE:

Jisténi:

Vlastni spotfeba
fizeni:

Ridici napéti
Vstupy fizeni:
Vystupy fizeni:

RS485Aa B

bezpecnostni fetéz /
nouzové vypnuti:

Vstup bezpecnostni listy
(Urovedt ochrany C):

Svételn zavora
(Uroven ochrany D):

Displej (LCD):

Vystupy relé:

215x275x 190 mm

svisle na sténg;
minimalni vyska 1.100 mm

400V/3~ , 50/60Hz
230V/3~, 50/60Hz

230V/1~, 50/60Hz

prikon max. 2 200 W
pii 400V/3~

10 A k charakteristika

max. 750 mA

24V pc, max. 500 mA,; jisténo vratnym jisticem
pro externi senzoriku

24V ¢, vsechny vstupy je nutno pripojit
bezpotencialové; min. doba trvani vstupniho
pikazu fizeni >100 ms

24V ¢, max. 500 mA

pouze pro elektronické koncové spinace
Groveri RS485, se 120 Q

vsechny vstupy bezpodminecné pripojte
bezpotencialové; pfi preruseni bezpecnostniho
fetézce jiz neni elektricky pohyb pohonu mozny,
ani v zapojeni mrtvy muz

performance level C

pro elektrické bezpe¢nostni listy s

8,2 kQ odporovou zatéZi a pro dynamické
optické systémy

pokud je svételna zavora pouzivana podle
drovné D, musi byt jeji funkce pravidelné
kontrolovana, minimalné po 6 mésicich.

MFZ svételné zavory se dvéma vodici se testuji
automaticky, tento pozadavek zde odpada.

Jako programovaci deska LCD smi byt pouzivan
pouze originalni displej firmy MFZ.

pokud jsou pfipojena indukéni zatizeni

(na pf. dalsi relé, nebo brzdy), musi byt
vybavena pfislusnymi zafizenimi (rekuperacni
dioda, varistory, RC-¢leny) pracovni kontakt
bezpotencidlu; min. 10 mA ;

max. 230V ac / 4A.

Kontakty, které jiZ byly pouZity pro sepnutf
vykonu, nelze jiZ pouZivat pro spinani nizkych
proudd.

Rozsah teplot:

Vlhkost vzduchu:

Vibrace:
Druh ochrany:

Hmotnost

provoz: -10°C ... +45°C
skladovani: -25°C ... +70°C

do 80% nezkondenzovana
montéz bez vibraci, naprf. na zdéné sténé
IP 54

cca 1,8 kg
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11.2 Kategorie a vykon bezpecné funkce podle EN 1SO 13849-1

MTTF,
Funkce Realizace MTTF, . Cf:lkem s DC Kategorie Performance
elektronika vystupni avg Level
ochranou (1)
Nouzové Vstup svorka X3, X6, X7, X11 1175 let 191 let 85,3% 3 D
zastaveni Prerusi napajeni vystupniho relé a
hlavniho jistice, nezavisle na CPU.
Zpétné hlaseni k CPU.
Stop obvod Vstup svorka X3, X7 1175 let 191 let - B B
Prerusi napajeni k hlavnimu jistici.
HIaseni CPU.
Identifikace Vstup svorka X11 1062 let 188 let 85,6% 2 D
koncové Pro urceni pozice a identifikaci
polohy AWG koncové polohy. Bezpecnost
(snimac absolutnf sledovanim plausibility prikazu k
hodnoty) (2) jizdé k prijimanym signaldm.
Identifikace Vstup svorka X15 1248 let 193 let 85,5% 2 D
koncové polohy Zajisténo omezenim doby chodu.
spinacem koncové Vstupy jsou vyhodnocovany CPU.
polohy (2)
Vyhodnoceni Vstup svorka X4 1000 let 186 let 85,7% 2 D
svételné zavory Vyhodnoceni impulzu CPU.
Chyby jsou identifikovany zkouskou
plausibility v CPU. Frekvence musi
byt mezi 130 Hz aZ 190 Hz. Funkce
je testovana sepnutim napajeciho
napéti (T117, 1C111) svételné
zavory pred kazdou jizdou a kazdé
dvé minuty v klidu. Pfi aktivizaci ve
sméru ZAV probéhne zastaveni nebo
reverzace vrat.

DC, primérny stuper diagnostického pokryti

MTTF, primérné doba az do nebezpecného vypadku
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Rizeni CS 310 je beztdrzbové.

NEBEZPECi!

Ohrozeni Zivota elektrickym proudem!

1= Pfed UdrZbou fizeni nebo vrat bezpodminecné fizeni
odpojte od proudu. Zajistéte, aby béhem demontaze
zlstalo zasobovani proudem preruseno.

Pri (drZbé vrat musi byt respektovany nasledujici body:
— Udrzba vrat smi byt provadéna pouze autorizovanymi
osobami.

— Musi byt dodrZzovana smérnice ASR A1.7.

— Opotfebené nebo vadné dilce musi byt vyménény.

— Sméji byt montovany pouze schvalené dilce.

— Udrzba musi byt zdokumentovéna.

— Vyménéné vadné dilce musi byt odborné zlikvidovany.




Timto prohladujeme, Ze dale oznaceny vyrobek:

fizeni vrat CS 310

odpovida zakladnim ustanovenim Smérnice o strojnich
zafizenich (2006/42/ES).

Logickd jednotka odpovida i nadale viem ustanovenim nafizeni
EU ¢islo 305/2011, smérnice ES Elektromagneticka kompatibilita
(2004/108/ES) a Smérnice o nizkém napéti 2006/95/ES).

Byly pouZity nasledujici normy:

EN 60204-1 : 2006
Bezpecnost stroj, elektrické vybaveni strojd;
Cést 1: V3eobecné pozadavky

EN1SO 12100 : 2010
Bezpecnost strojnich zafizeni — Zakladni pojmy -
Posouzeni a snizeni rizika

DIN EN 12453 : 2000
Bezpecnost pfi pouzivani

DIN EN 61000-6-2 : 2005

Elektromagnetickd kompatibilita (EMC) -

Cést 6-2: Kmenové normy — Odolnost pro priimyslové
prostredi

DIN EN 61000-6-3 : 2007

Elektromagneticka kompatibilita (EMC) -

Cést 6-3: Kmenové normy - Emise - Prostredi obytné,
obchodni a lehkého priimyslu

DIN EN 60335-1: 2012
Bezpecnost elektrickych spotfebicli pro domacnost a podobné
Gcely - Cést 1: Vieobecné pozadavky

DIN EN 60335-2-103 : 2003

Bezpecnost elektrickych spotfebicl pro domacnost a podobné
Gcely - Cast 2-103: Zvlastni pozadavky na pohon vrat, dvefi a
oken

(®) MFzoviToR

Specialni technické podklady byly vypracovany v souladu s
prilohou VIl Cést B Smémice o strojich

2006/42/ES. Zavazujeme se predlozit tyto podklady Ufaddm
pro dozor nad trhem na zakladé odiivodnéné Zadosti v
pfiméfené dobé v elektronické formé.

ES-certifikdtu o zkousce vzorku ¢. 4420513133301
TUV NORD CERT GmbH (NB 0044)
LangemarckstraBe 20

D-45141 Essen

Zmocnénec pro vypracovani technickych podklad:

MFZ Antriebe GmbH & Co. KG, Neue Mihle 4

D-48739 Legden

Logickd jednotka smi byt uvedena do provozu teprve tehdy,
kdyzZ bylo zjisténo, Ze stroj, do kterého ma byt logicka jednot-
ka zabudovana, odpovida ustanovenim Smérnice o strojich

(2006/42/ES).

Misto, datum
Legden, dne 01.03.2014

Podpis vyrohce

p. Uity e —
Dirk Wesseling

Funkce podepsané osoby
Vedeni firmy
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Svorkovnice X4

Svorkovnice X4

Svorkovnice X4 Svorkovnice X4 (pro pneumatickou pojistku zavérné hrany— (pro svételnou zavoru se tfemi
(pro optoelektronickou pojistku zavémé hrany) (pro 8,2 kOhm ochrana zaviracich hran) tlakové hidele ) vodici PNP nebo NPN)
% - vstup 22 % - vstup 22 % - vstup 22 - vstup 22
lgo - vstup 12 130 - vstup 12 1@0 - vstup 12 50 - vstup 12
] | | )
8] OV | - pojistka zavémé hran 8] 8] oIS
7] sig | 010 7 7] oIS
% ) % - pojistka zavérné hrany % - pojistka zavémé hrany ::I%:]
el kel Rl S
4 - projizdéni svételné zavory? 4 - projizdéni 4 - proiizdéni SIS NPN
projizdéni svételné zavory projizdéni projizdéni )
% % svételné zavory® % svételné zavory® ::Ig] /
2] - 24V DC / 500 mA* 2] 2] COIE™ pnp
1 1 - 24V DC/ 500 mA* 1 24V DC/ 500 mAY 0O
X4
' svorkovnice X3 tlacitko OTEV / STOP / ZAV Tlacitko OTEV / STOP / ZAV
(osazeni) (6 - vodicové Feseni) (4 - vodicové feseni)
150 - tlatitko ZAV 150 - tlacitko ZAV % - tlatitko ZAV
g - tlacitko impuls’ 8| 8|
71 7] 71
X3 6] - tlatitko OTEV 6] - tlacitko OTEV 6]
. 3] 5| 5] - tlatitko OTEV
% - tlaftko STOP 4] - tlatitko STOP 4] - tlatitko STOP
31 3] 3]
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(sekvencni fizeni)

10|

- tlacitko impuls
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Spinac s klicem OTEV / ZAV
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interni spina¢ ZAP / VYP
X6 [,

1 o]

externi bezdratové spojeni

! sekvencni fizeni
2 tlacitko nebo prepinac

X12 40 - tlacitko impuls * (cinkuje sestupné

R 3 0——o - tlacitko OTEV “ pro externi spinaci jednotky
20 -GND (pfipojeni na svorce 1 a 2)
10 -24VDC

wt: bily
gr: zeleny
br: hnédy
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